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Die f olgenden Angaben aind dan vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Schienen- und Adaptersystem 

@ Das Schienen- und Adaptersystem ermoglicht es, Ku- 
chenarbeiten einhandig ausfuhren zu konnen. Mit dem 
System ist es moglich Gegenstande zu he ben, zu trans- 
portiere n und auch auf der Arbeftsplatte zu fixieren. Das 
System besteht aus zwei Schienen die an der Kuchen- 
wand befestigt werden. Zwfschen den beiden Schienen 
lauft ein Schlitten auf dem ein Gelenkarm angebracht fat. 
Am vorderen Ende des Gelenkarmes ist ein Adapter, der 
mit verschiedenen Werkzeuge n (To pf halter, Kartoffelga- 
bel, Haltestempel, etc.) verseh en werden kann. 
Die Bewegungsunterstutzung und Fixierung derGelenke 
erfolgt durch Gasdruckfedern. Das System kann nach- 
traglich in eine Kucha eingebaut werden. 
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Anwendungsgebiet 

Die Erfindung betrifft eine Voirichtung entsprechend dem 5 
Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Stand derTechnik 

Schienen- und Adaptersysteme sind sowohl in der Indu- 10 
strie, das Handwerk, als auch fur den Haushalt hinlanglich 
bekannt. Fur die Bewegungsablaufe stehen sowohl mecha- 
ni&che, hydrauliscbe, elektrische und pneumatische Systeme 
zur Verfugung. Diese Systeme sind als Eanachs- oder Meh- 
rachssysteme ausgebildet. Einsatzgebiete dieser Systeme 15 
sind: Robotik, Montage und Transport. Des weiteren existie- 
ren fur den Haushaltsbereich Hebesy steme mit mechan. Fe- 
dern, etwa zum Heben einer Brotschneidemaschine, die in 
zwei verschiedenen hoiizontalen Positionen fixiert werden 
konnen. Ebenfalls ist auch eine Schienensystem bekannt auf 20 
dem ein Gegenstand auf einer Hschplatte horizontal bewegt 
werden kann. 
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Losung der Aufgabe 

Diese Aufgabe wird durch die Vorrichtung mit den Merk- 
malen des Anspruchs 1 gelost. 

Vorteile der Erfindung 



Die bestehenden mechanischen Systeme geniigen den 
Verordnungen nach DIN 18 025 nicht. Sie sind fur die Be- 
durmisse imKuchen- und Klinikbereich nicht geeignet. Die 
bestehenden Systeme sind des weiteren nicht mit einer Hand 
bedienbar, dies betrifft sowohl den Schwenk- und Verfahr- 30 
bereich, den Austausch der Werkzeuge am Adapter als auch 
die Positionierung und Fixierung des gesamten Systems. 
Die derzeitigen Systeme sind hauptsachlich fur die Industrie 
ausgelegt und geniigen nicht den Design- und Haptikansprii- 
chen im medizinischen Bereich, in der Rehabilitation, der 35 
Altenpflege und im Haushalt. Die bisherigen Systeme sind 
meistens aufwendig in der Montage und oft nicht nachtrag- 
lich einbaubar 

Aufgabe der Erfindung 40 

Das System muB mit einer Hand bedienbar sein bezuglich 
der 3-Achsen-Verfahrbarkeit und der Fixierung in jeder be- 
liebigen Position. Die Werkzeuge am Adapter mtissen eben- 
falls einhandig austauschbar sein. Dieses System soil haupt- 45 
sachlich im Haushalts-, Altenpflege-, Reha- und Klinikbe- 
reich eingesetzt werden. 
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Der Anwender benotigt einen geringen EnergieaurwancL 
Es werden keine sonstigen externen Energiequellen verwen- 
det. Dadurch entfallen aufwendige Installationen und Ab- 
hangigkeiten. Das Geratesystem ist ausgelegt nach 
DIN 18 025 und wurde auf die besonderen Bedurfhisse der 60 
Zielgruppen ausgelegt, dies gilt insbesondere fur Ergono- 
mie, Haptik und Kraftunterstiitzung. Das System zeichnet 
sich durch einfache Montage aus und ist unabhangig von 
baulichen Gegebenheiten einsetzbar. Es ist auBerdem pro- 
blemlos mit anderen Hilfsmitteln der Zielgruppen kompati- 65 
bel. Es wurde auch der Greifradius fur RoUstuhlfahrer als 
ein Entwicklungskriterium beachtet Das System ist beliebig 
verlangerbar bei gleichzeitig intakter Stabilitat des Systems. 



Beschreibung von Ausfubrungsbeispielen 

AusfQhrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeich- 
nungen dargestelit und werden im folgenden naher beschrie- 
ben. 

Es zeigen: 

Fig. I perspektivische Ansicht des Gerates 

Fig. II ROckansicht des Gerates 

Fig. HI Ausfuhrungsbeispiel 

Fig. IV verschiedene Werkzeuge fur den Adapter 

Fig. I zeigt das Schienen- und Adaptersystem bestehend 
aus Wandhalterungen (1) und zwei Rundprofilen (2) zwi- 
schen denen ein Schlitten (3) horizontal verschiebbar ist 
Der Schlitten (3) lauft zwischen den Rundprofilen (2) auf 
vier Rollen (4). Am Schlitten (3) schwenkbar gelagert sind 
zwei parallele Hebearme (5) und eine Gasdruckfeder (6). 
Zentral zwischen den Hebearmen (5) sind beide Gasdruck- 
fbdem des Systems (6 und 7) gelagert Die Gasdruckfeder 
(7) verstrebt die Hebearme (5) mit dem Schwenkarm (8). 
Der Schwenkarm (?) ist am oberen Ende der Hebearme (5) 
mittig gelagert Am vorderen Ende des Schwenkarms (8) ist 
der Griff und Adapter (9) drehbar montiert Am Griff (9) 
sind die Fernauslosungen (10) fur die Gasdruckfedern ein- 
gebaut. 

fig. II zeigt das RoUensystem (4) und eine Wandhalte- 
rung (11) die mittig angebracht werden kann. 

Fig. HI zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel zum Kartoffelscha- 
len mit dem entsprechenden Werkzeug. 

fig. IV zeigt verschiedene Werkzeuge die jeweils mit ei- 
nem Druckknopf (12) am Griff mit Adapter (9) eingerastet 
werden. Als mogliche Beispiele sind hier aufgefuhrt: 
Kartoffel- bzw. Gemtisegabel zum Hxieren (13), Haltestem- 
pel zum Fixieren auf der Arbeitsplatte (14), Greifzange fiir 
Glaseretc. (15), Greu^manscheue (16) und Schaler (17). 

Patentanspriiche 

1. Mechanisches Schienen- und Adaptersystem, da- 
durch gekennzeichnet, dafi eine Verfahrmoglichkeit in 
XYZr-Richtung gegeben ist, daB eine Fixierung des Sy- 
stems in jeglicher Posidon vorgenommen werden kann 
und daB jegliche Betatigung mit einer Hand durchge- 
fUhrt werden kann. 

2. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB zur Unterstutzung der Stabilitat das Rundprofilsy- 
stem (2) ein oder mehrere Wan dh alter (11) beliebig oft 
eingesetzt werden konnen. 

3. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Griff mit Adapter (9) einen Austausch beliebig 
vieier Werkzeuge erlaubt 

4. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB sowohl gerade als auch gebogene Rundprofile (2) 
eingesetzt werden kdnnen. 

5. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB zur Krafuinterstiitzung eine Gasdruckfeder inte- 
griert wird. 

6. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Griff mit Adapter (9) zusatzlich drehbar ist 
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